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Exercice 1 
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Obiectif: 

• Appliquer des points du cours. 

- Ouverture d'un fichier 

- Deplacement du solide 

- Manipulation du graphe 




Formation Infrastructure 



Ouverture d'un fichier: 



1- Double-cliquer sur le fichier 
ensemble moteur. 

Puis faire Fichier > fermer 



2 -Dans CATIA : Fichier > Ouvrir. 
Puis faire Fichier > fermer et 
Fichier > Quitter 



3 - Glisser-deplacer le fichier sur 
I'icone CATIA. 
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J Infrastructure 



j Fichier Edition Affichage Favoris Outils ? 



Precedente 



£] ^Rechercher -^Dossiers ^Historique 55 X ^ 



Adresse |C3 Infrastructure 



Infrastructure 



ensemble moteur 

Produit CATIA 

Modifiele: 10/04/2001 11:05 
Taille : 74,0 Ko 
Attributs : (normal) 



P roduct 1 



No 



Taille [ Type 



| Modifiele 



L^Arbre 

^Axe bielle arbre 
^Axe piston bielle 
■58) bielle 
■^cylindre 




574 Ko 
83 Ko 
131 Ko 
304 Ko 
2 574 Ko 
75 Ko 
1 201 Ko 
546 Ko 



Piece CATIA 
Piece CATIA 
Piece CATIA 
Piece CATIA 
Piece CATIA 
Produit CATIA 
Piece CATIA 
Piece CATIA 



10/04/2001 10:17 
10/04/2001 10:17 
10/04/2001 10:17 
10/04/2001 10:17 
10/04/2001 10:17 
10/04/2001 11:05 
09/04/2001 17:54 
10/04/2001 10:17 



Jn|x| 



& 0K 



I 



74,0 Ko 



L3J. Poste de travail 
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Deplacement graphic/lie de la piece: 

1. Avec la souris 

- Deplacer la piece dans le plan d'affichage, Q Maintenir le bouton 2 enfonce puis ft 

glisser la souris 



aire 



Tourner la piece Maintenir bouton 2 puis bouton 1 enfonces 

tourner la sphere centree a Vecran. 



et 



Changer I'axe de rotation 

Pour changer le centre de rotation de la sphere, 
cliquer Q sur un element. 

La rotation s'effectuera alors autour du point milieu de cet element. 




Deplacements 
possibles avec 
la boussole 




Zoomer la piece 



puis Maintenez le bouton 2 enfonce 

et se deplacer verticalement pour zoomer vers 

Vavant ou Varriere. 
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Formation Infrastructure 
Deplacement graphique de la piece : 



2. Avec la boussole 



Deplacer la piece dans le plan xz, 




Translater la piece suivant I'axe x, 



Maintenir le bouton enfonce 
puis faire glisser la souris. 



- Tourner la piece selon I'axe y 




Maintenir le bouton enfonce 
puis faire glisser la souris. 
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Maintenir le bouton enfonce 
puis faire glisser la souris. 



- D'autres possibilites seront vues ulterieurement. 
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Manipulation du grayhe: 

- Pour I activer 

• Cliquer sur une branche de I'arbre (la piece devient sombre) 

• Appliquer ensuite a I'arbre les operations de Zoom et de emplacement 

- Pour le desactiver . 

• Cliquer sur une branche de I'arbre 
Ou 

• Cliquer sur le triedre situe en bas a droite de I'ecran 



S |Ensemble-moteur 
^JScylindre (Cylindre.l) 
y- % Arbre et Roulement (Arbre et Roulemen 

Bielles et Axes (Bielles et Axes.l) 

Piston (Piston .1) 

Contraintes 
~S Fixe l (Cylindre.l) 

- Coincidence. 2 (Bielles et Axes.l piston. 1) 

- i Contact surfacique. 3 (Piston. l^ielleset Axes.l) 

- CoTncidence.4 (Bielles et Axes.lAbre et Roulement.2) 

- ^ Decalage.6 (Arbre et Roulement.2,Bielles et Axes.l) 

- CoTncidence.9 (Piston.l,Cylindre.l) 

- CoYncidence.il (Arbre et Roulement.2,Cylindre.l) 

- Coincidence. 12 (Bielles et Axes.l, Cylindre.l) 
*- Decalage. 13 (Cylindre.l ,Arbre et Roulement.2) 



[Ensemble- mo teur 
*>*Scylindre (Cylindre.l) 
rt- % Arbre et Roulement (Arbre et 



*P (Ensemble-moteur 
^^Cylindre (Cylindre.l) 

Arbre et Roulement (Arbre et Roulement.2) 
Roulement (Roulement. 1) 
A-flj Arbre (Arbre. 1) 
Contraintes 



Ouvrir les niveaux de I'arbre en cliquant sur 

\ 



Ou 



Affichage > Arbre 



Affichage 



Insertion Outils Analyse 



Reinitialiser la bousole 



Ouvrir le premier niveau 
Ouvrir le second niveau 
Ouvrir tous les niveaux 



Reduire 



Ouvrir les noeuds selectionnes 



Page 6 



Formation Infrastructure 
Exercice 1 (suite) 

Obiectif: 

• Appliquer des points du cours. 

- Personnalisation 

- Appliquer un material! 

- Mesures 
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Formation Infrastructure 
Personnalisation du menu demarrer : 



Outils > Personnaliser 

Selectionner les ateliers les plus courants : 

Assembly Design, Drafting, Part Design, Sketchier, 
Generative Shape Design. 



Personnaliser 



-UxJ 



J 




Menu Demarrer j Etablis utilisateur | Eerres d'outils j Commandos j Options | 

Disponibles ^ Preferes 
|Analyse Structurelle Generative 



Assembly Design 



CATEHvuWkbConfig 
CATEPiuWkbConfig 
CATIA V4.V3.V2 
Circuit Board Design 
Digitized Shape Editor 
DMU Fitting 
DhjU Kinematics 



Accelerateur :[ 



I , 1 


Ctrl 


Shift I 


Alt Autre... 



Utiliser cette page pour composer votre liste d'etablis preferes. 

Ces etablis apparaissent dans la partie superieure du menu demarrer. 

Glisser-deposer les etablis d'une liste a I'autre. 



I 



Fermer 
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Ces ateliers sont disponibles directement 



Bienvenue dans CATIA V5 






Assembly Design 



Drafting 



Part Design 





Sketchier Wireframe and Surface Design 
Q Ne pas afficher cette boite au demarrage Fermer | 



Demarrer 



ou 

TeamPDM Fichier Edition 
Assembly Design 
Drafting 
^§5 Part Design 
^ Sketcher 

1 Wireframe and Surface Design 
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Formation Infrastructure 



Mesures : 



Etablir une mesure entre I'axe de I'arbre et 
le face indiquee du cylindre 



|TITI| 



Mesure Entre 



Definition 



_?JxJ 



jToute georinetrie 


d 


jToute georinetrie 


d 



EH Autre repere : |Pas de selection 

Mode de calcul: [Exact sinon approxirne T | 



Resultats 




Mode of calculation: 


Approxirne 


Selection 1: 


Courbe sur Revolution. 1 . . .Shaft. 1 




Selection 2: 


Surface dans Extrusion. 1 . . .Cylinder. 1 




Distance minirnale: 


1122,9mm 


Angle: 


|0deg 


D Garder la mesure 


Personnaliser... J 



i^Z^OKZl J Annuler ] 
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Formation Infrastructure 
Appliquer un materiau et affichage avec texture : 



Appliquer un ma 



eria u a la piece cylindre 



Bibliotheque (Lecture seule) 



Bois | Construction | Divers | Metaux | Mineraux | Textiles | 



□ ID □ 



Argent 



□ □ □ 

Cuivre Cuivre jaune Fer 

□ □ □ 



Plomb 




Ensemble-moteur 
*^S£ylindre (Cylindre. 1) 

Plan xy 
Plan yz 
Plan zx 
Y^aiHi Para metres 



is: 



Relations 
Corps principal 



Cliquer ici ou Glisser-deplacer 
le materiau sur le cylindre 



#5 (Ensemble-moteur 

Cylindre (Cylindre. 1) 
Cylindre 

- Plan xy 

- ,m? Plan yz 

- jaw plan zx 
6-^HiParametres 

Relations 
A-jJf Corps prin ipal 



A .Hi 

A-*: 



i ! 



| Corps si/facique.l 




— <j Acier 

i % Arbre et Roulement (Arbre et Roulement.2) 
y- % Bielles et Axes (Bielles et Axes.l) 
Y"*^ Piston (Piston. 1) 
" .-"] Contraintes 



UaBBIMMIWIBI 




4 



Q6SJ 




Sfl> EE ❖ ^ <S 



Passer en m ode p ersonnalise 
avec texture 
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Mesure d'inertie : 

1 . Faire une mesure d'inertie, 
cliquer sur 



Mesure d'inertie 



D Garder les Mesures 



_?JxJ 



Exporter j Personnalisepy j 



Fermer 



Personnalisation de mesure d'objets 



_?JxJ 



|— Inertie - 
O Description 
O Equivalent 
□ Aire 
D Volume 

O Masse volumique / surfacique 



B Masse 

O Centre de gravite (G) 



O Moments principaux / G 
Axes principaux 



P Matrice d'inertie / G ] 



O Matrice d'inertie / O 

D Matrice d'inertie / P 

O Matrice d'inertie / systeme d'axe 

O Moment / Axe 



[.iff. ^OK j| ^ Appliquer j *i Annuler j 



Mesure d'inertie 



_UxJ 



Selectionner la piece 
cylindre (graphiquement 
ou dans I'arbre) 





Centre de Gravite (G) 


Characteristiques 


Gx 1 4,367mm 


Masse [1,516kg 


Gy |0mm 




Gz 136,494mm 



—Matrice d'inertie / G 



IoxG| l,931e+006gmm2 IoyG| l,719e+006gmm2 IozG| l,652e+006gmm2 
IxyG| 0gmm2 



IxzG|29596,616gmm2 IyzG| 0gmm2 



Gar der les Mesures | 



Exporter Personnaliser. . . 



ifl Annuler j 



e S [Ensemble-moteur 



. % Arbre et Roulement (Arhre et Roulement.Zl ~~- 



Bielles et Axes (Bielles et Axes.i) 
«-*J5 Piston (Piston. 1) 
fl-BI Contra intes 

- A nn I ir^finnc 

J 

**-Mesure 



InertiaVolume.l 
-j=f Masse =1,5 16kg 
-jff Gx =4 ,867mm 
~ff Gy=0mm 
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